Automaticka posuvna brana
Uzivatelska prirucka

Pozor
Navod by mél byt precten alespon

jednou pred zahajenim instalace



Obsah

1. Shrnutf ssssseecccccssccssccccccccssssssccce (1)
2. Vzhled arozméry sesessssssssescscccacascnces (1)
3. Parametry ssesesesesssscscecccccccccccccccss (])
4. Vlastnosti ovladaci desky eeeccccccccccccccccecs (2)
5. Instalace mechanické Casti s eeeeeeccccccccccccce (2)
5.1 Instalace zdkladové desky motoru eeeeeeccccccee (2)
5.2 Instalace otviraCe brany ceeeceecccccccccccces (2)
5.3 Instalace regal{l s+ sssesesesesccsccaccccccccs (3)
5.4 Instalace meznich pak sessesesssescscccecaces (3)
5.5 Funkce spojky eeessseecccssscccccsscccccscss (3)
6. Instalacni schéma elektrickych Casti eeeeececcccccee (4)
7.Fukéni nastaveni eeeeeesssssccccccccssssssccccce (8)
8. Trouble Shooting = +sssssssssescececaccscscecs (1)

9.Dﬁlezitépoznémky 0 0000000 OCCOCOOEOGOONOGOONOONOONOGOEONONOSONONOSNTOOLS (11)

1. Shrnuti

Toto zafizeni je jednim z automatickych otviracii bran, které¢ nase spolecnost
uvedla na trh a pfijala novy design a integrovany tidici systém. Nas otvira¢ posuvnych
vrat ma mnoho funkci, jako jsou: nizkd hlu¢nost, nizka hmotnost, silny startovaci
moment, stabilita, spolehlivost a je kompaktni a stylovy. Motor bude stale pracovat po
kratkou dobu pfi pouziti niz§iho napéti. Ovladaci deska mé ochranu proti pfetizeni . Pti
vypadku proudu lze pohon motoru oddélit pomoci spojky, pomoci zadaného klice
uzivatel ma moznost odpojit spojku a umoznit ru¢ni otevieni nebo zavieni brany.
Pomoci volitelnych infraervenych fotobun€k se brana automaticky zastavi a znovu
otevie, pokud je detekovana piekazka.



2. Vzhled a rozméry
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3. Parametry

1. Pracovni teplota motoru: -25°C~+55°C
2. Pracovni vlhkost: <85%
3. Napajeni: 220VAC+10% / 110VAC+10% 50Hz / 60Hz
4. Jmenovity vykon: 280W
5. Vystupni pfevodovy modul: M = 4
6. Cislo vystupniho rychlostniho stupné: Z = 16
7.Vystupni to€ivy moment: 22,0 N.m
8. Rychlost otevieni (zavieni): v= 12 m / min
9. Jmenovité otacky: 1400RPM
10. Maximalni tah: 1100N
11. Maximalni zatizeni: 800KG
12. Cista hmotnost: 11KG

13.Vzdalenost dalkového ovladani : <50metr
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14.Baleni: Ve standardni krabicce

15. Ttida ochrany: B

4. Vlastnosti ovladaci desky

1.Zcela integrovany elektricky mechanicky systém (s vyjimkou stojanit)
2.0vladani jednim tlac¢itkem kruhove / tfi tlacitka ovladani lze zvolit

3. Rozhrani fidici desky pro volitelné narazuvzdorné infracervené fotobunky
4. Rozhrani alarmové kontrolky

5. Automatické zpozdéné zavirani

6. Rezim chodce

7. Nastavitelna citlivost odporu

8. Brana se automaticky zastavi a znovu otevie, kdyZ narazite na piekazku

9. Bezdratové dalkové ovladani nebo kabelové dalkové ovladani jsou volitelné

5. Montdz mechanickych ¢édsti

5.1 Instalace zakladni desky motoru

1. V zavislosti na instalacni velikosti motoru a montazni vysce regall, po urceni
montazni polohy zakladni desky motoru, nejprve nechte Sroub zapustény nebo
pouzijte expanzni Sroub, aby se zakladni deska upevnila na zalévani dobrého
cementového zakladu. Viz. Obr. 2
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Obr. 2

2. Pokud byl stojan instalovdn na dvefich, miZe byt motor upevnén na zakladni
desce. pouzijte otoCku kli¢e Allen do polohy "vypnuto", motoru a ozubeného
hiebene tak, aby 1épe urcili polohu zakladni desky motoru, poté vyjméte motor a
pevnou zakladni desku.



5.2 Instalace otvirace brany

1.Nechte otvira¢ posuvnych dveti polozit na zdkladni desku. pomoci ndhodného
odpovidajiciho Sestihranného Sroubu upevnéte motor na zékladni desku.

2.0dsroubujte Srouby upevnujici kryt motoru a poté sejmete kryt motoru. podle
schématu elektrického zapojeni, pfipojte napajeci kabel, po nastaveni v dobré
poloze nasad’te kryt a pouZijte Srouby k jeho upevnéni

5.3 Instalace racku

1. Po instalaci motoru jsou stojany zuby dolii a poté vlozte ozubené kolo na motory.
a nakonec spojte se Srouby a branou. zatladte na dvefe rukou tak. Ze lze dveie
posunout a muizete je bez problémi posunout. po potvrzeni upevnéte regaly.

2. Rack je obvykle sestava jednotky, aby se zabranilo kolisani nebo zaseknuti brany,
musi byt upravena vile stojanu a spoje. Navrhujeme pouziti timto zpisobem, viz
diagram 3.s malou korekei stojanu, po spravném piipojeni se stojanem 1 a 2, poté
staci zafixovat stojan 1 a 2.

orrection of \, Rack 2
Rack 1 \ Sme racctk

Obr. 3

5.4 Montéz koncovych pak.

K dispozici jsou 2 koncové paky. VSimnéte si, ze je zde leva ruka a prava ruka .
Paky by mély byt instalovany na obou koncich stojanu. Viz obr.5.

Chcete-li nainstalovat paky do spravné polohy, oteviete dviika spojky a stisknéte
tlacitko "CLOSE" na dalkovém ovladaci, motor pob¢€zi, ale nebude fidit branu. Zavtete
branu ru¢né a nastavte omezovaci paku tak, aby se dotkla pfepinace a vypnula motor v
pozadované poloze brany. Chcete-li nastavit polohu zastaveni brany, kdyz je oteviena,
stisknéte tlatitko "OTEVRIT", ru¢né oteviete branu a nastavte druhou omezovaci paku
tak, aby se dotkla ptepinace a vypnula motor.

Kdyz jste spokojeni, paky jsou ve spravnych polohach, pevné zaSroubujte Srouby v
pakach, abyste je upnuli na stojan, zavieli dvete spojky a pomoci dalkového ovladéani
zkontrolujte, zda se brana otevird a zavird do pozadovanych polohach. V piipadé
potieby nastavte koncové paky.
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Obr. 4

5.5 Funkce spojky

Kdyz je spojka oteviena do oteviené polohy, mizete ru¢né posunout dvete; pii zavirani
spojky mohou elektrické dvefe bézet zapnuté, vypnuté, pti dotyku se omezovaci

ramecek automaticky zastavi.

Releasi i EEERION; WL
. eleasing arm in torsion, wriggle
Insert key, rotate 90 degrees CW 90 degrees, gate operator wil% be
in releasing state.

Obr. S

6. Instalacni schéma elektrickych cCasti (obr. 6)
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Obr. 6

6.1. Svorka(6) a (7)je pro pfipojeni k napajeni 220V
6.2. Pfipojte k motoru posuvné brany

A. Nainstalujte motor na pravou stranu brany.( Viz obr. 7)
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Obr. 7

Kdyz je motor instalovan napravo od brany, nasleduje schéma vodicii motoru
Svorka (3) pripojte Cerveny vodi¢ z motoru. a
Svorka (4) pfipojte zluty vodi¢ od motoru.

Svorka (5) pfipojte modry vodi¢ z motoru.

Upozornéni: NasSe tovarni nastaveni je instalace motoru na pravo

B. Namontujte motor na levou stranu brany. (Viz obr. 8)
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Obr. 8
Kdyz je motor instalovan vlevo od brany, vodi¢e motoru jsou znazornény takto:
Svorka (3) ptipojte Zluty vodi¢ od motoru. a
Svorka (4) pfipojte Cerveny vodi¢ z motoru.
Svorka (5) pfipojte modry vodi¢ z motoru.
Upozornéni: Pfi vyméné cerveného a Zlutého dratu zkontrolujte, zda se motor miiZe normalné

zaviit a zastavit. Pokud ne prosim, posuiite nahoru nebo doli "J1" do opa¢ného sméru.
Poznamka: "J1" obsahuje dva kusy zkratovych uzavéri, je tfeba nastavit uzavéry soucasné, pak
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C. Ptipojte se k blikajicimu svétlu. (Viz obr. 9)
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Svorky (1) a (2) jsou ur€eny pro blikajici svétlo.
Vystupni vykon AC220V, blikajici svétlo pii startu motoru, po zastaveni motoru 30s,

vypnuti blikajiciho svétla

D. Svorky (8) (9) a (10) jsou urceny pro externi koncovy spinac.

E. Piipojte se k infraervenému senzoru.( Viz obr. 10)
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Obr. 10

pfipojte svorku (15) k "COM" fotobuniky RX.
ptipojte svorku (14) k "OUT" fotobuniky RX.

Termindl nap4ji externi zafizeni.
Ptipojte tedy Svorku (12) k "+ " fotobunky RX a TX.

piipojte svorku k (13) "-" fotobuiikky RX a TX.
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F. Pftipojte se ke spusténi termindlu. (Viz obr. 11)

Pokud nechcete pouzit dalkové ovladani k ovladani brany . Svorka (11) je pro vas
piipojit néjaké externi zafizeni, jako je tlacitko, kabelova klavesnice, piijimac atd.

Ovladaci brana otevrit, zastavit, zaviit.
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Obr. 11

Priklad pro tlacitko;
Svorky (11) a (13) se ptipojuji k tlacitku. Svorky (12) a (13) pro napajeni tlacitka

G. Pftipojte se k otevienému zatizeni. (Viz obr. 12)

Svorka (16) je otevien pouze pro externi zatizeni, jako je tlacitko, kabelova klavesnice,
pfijimac atd.

Otevi'ena pouze kontrolni briana

Obr. 12

Priklad pro tlacitko;
Svorky (15) a (16) se ptipojuji k tlacitku. Svorky (12) a (13) pro napdjeni tlacitka



H. Piipojte se k zavieni zafizeni. (Viz obr. 13)

Svorka (17) je blizko pouze pro externi zafizeni, jako je tlacitko, kabelova klavesnice,
prijimac atd.

Zavrit pouze kontrolni branu
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Obr. 13

Priklad pro tlacitko;

Svorky (15) a (16) se pripojuji k tlacitku. Svorka (12) a (13) pro napajeni tlacitka

7. Testovani funkci
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Obr. 14



Nasledujici funkce odkazuji na obrazek Obr. 14

7.1 Detekce blokovani otevienych bran:

Low sensitivity

/ Resistance-encounter
invalid

Jak ukazuje obrazek, mizeme otaCet potenciometrem "Oteviené pietizeni" a

High sensitivity

Obr. 15

nastavit citlivost motoru na blokovani

v

A. Velka citlivost : kdyz se motor otaci, setka se s néjakym mensSim odporem, pak fidici
deska vysle signal, aby se motor zastavil.

B. Nizka citlivost: kdyZ se motor otaci, setkd se s vét§im odporem, pak ftidici deska
vysle signal, aby se motor zastavil.

C. Jak ukazuje obrazek, kdyz se ukazatel oto¢i na ¢ernou ¢ést, ovladaci panel ukonci
tento systém

7.2 Detekce zablokovaného zavieni brany:

Low sensitivity

/ Resistance-encounter
invalid

Jak ukazuje obrazek, mizeme otacet potenciometrem "Zavfit nastaveni" a nastavit

High sensitivity

Obr. 16

citlivost motoru na uzavieni bloku

A. Vysoka citlivost : kdyZ se motor otaci, setkd se s né¢jakym mensSim odporem, pak
fidici deska vysle signal, aby se motor zastavil.

B. Nizka citlivost : kdyZ se motor otaci, setkd se s vétSim odporem, pak fidici deska
vysle signal, aby motor zastavil rotovani.

C. Jak ukazuje obrazek, kdyz se ukazatel otoci na ¢ernou ¢ést, ovladaci panel ukonc¢i
tento systém

7.3. nastaveni programovani:
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A. Volani 1: Volitelny rezim omezeni

OFF: Rezim NC (tovarni nastaveni)

ON: bez rezimu

Nastaveni sméru koncového spinace (J1):

Normalni: Zkratovy uzavér souc¢asné Nol a No2 J1 (tovarni nastaveni)

Pokud je motorovy systém instalovan vlevo od brany. Nastavte prosim J1, kratké
vicko soucasn¢é No2 a No3

B. Volani 2: Infracerveny rezim
OFF: Rezim NO (tovarni nastavent)
ON: Rezim NC

Pokud brana narazi na prekazky béhem zavirani, automaticky se zastavi a automaticky
otevie. Poté, co se brana uplné otevie, automaticky se znovu zavte, pokud piekazka
zmizi do 2s, pokud ne, nebude se automaticky zavirat, dokud nezmizi ptekazka

C. Volani 3 a 4: Nastaveni ¢asu automatického zavieni

Funkce automatického zavirani aktivovana po dokonceni brany, otevieni na své misto
a zastaveni koncovym spina¢em

Volani 3 & 4, OFF-OFF: Funkce automatického zavirani je zakazana (tovarni nastaveni)
Volani 3 a 4, ON-OFF: 10S
Volani 3 a4, ON:30 S

Volani 3 a 4, OFF: 60 S

D. Dial-up 5&6: Automatické nastaveni Casu zavieni pii aktivaci reZimu chodce

Kdyz dalkové ovladani spusti rezim pro chodce (tlacitko dalkového ovladani 2 nebo 4),
brana se zastavi po otevieni 6s. Pokud je aktivovana funkce automatického zavirani,
brana se automaticky zavie po otevieni brany na 6s. Nastaveni ¢asu automatického
zavieni nésledujicim zpiisobem:

Volani 5 a 6, OFF-OFF: Funkce automatického zavirani je zakazana (tovarni nastaveni)
Volani 5 a 6, ON-OFF: 5S

Volani 5 a 6, ON: 10S

Voléni 5 a 6, OFF: 30S

Poznamka:

1.Kdyz motor b&zi, motor se okamzité zastavi, pokud spusti mod chodcee
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2.Po spusténi rezimu pedestrian pro otevieni brany po dobu 6 s, bez nutnosti vstoupit
do odpocitavani pro zavieni brany nebo zastaveni stavu, Pokud se znovu spusti, brana
okamzit¢ zavie branu.

E. Volani 7: Nastaveni rezimu Condominium
OFF: Rezim Condominium zakazan (tovarni nastaveni)
ON: Rezim Condominium aktivovan

Kdyz je brana oteviena, spousténi dalkového ovlddani a spoustéci rozhrani jsou
nefunk¢ni, dokud nejsou dvete otevieny.

Kdyz se brana zavira, dalkové ovladani se spusti a brana se zastavi, aby se zaviela a
automaticky oteviela, dokud neni dosazeno limitu otevieni (dalkové ovladani a
spoustéci rozhrani jsou neplatné, kdyz je brana oteviend).

E. Volani 8: Rezim tlac¢itek dalkového ovladani
OFF: Kruhové ovladani jednim tlac¢itkem

Prvni tlacitko ovladaci brana oteviit, zastavit, zaviit, druhé tlacitko pouziti pro rezim
chodce

ON: Ovladani tfemi tlacitky

Prvni tlacitko ovladdaci brana oteviena, druhé tlacitko ovladani brany zastavit, tieti
tlacitko ovladaci brana zavfit, ¢tvrté tlacitko pouZiti pro rezim chodce

Ne: Nejprve vyberte rezim dalkového ovladani pred vymazanim kédu vzdaleného
pokracovanirol na ovladaci desce

7.4 Naucéte se kod dalkového ovladani:

A. Ovladaci panel miize pamatovat vice nez 50 ks dalkového ovladani

B. Uceni kodu: zmackneéte na desce "LEARN", rozsviti se LED kontrolka, stisknéte
prvni tla¢itko dalkového ovladani, dvakrat blika LED indikétor, uc¢eni kédu uspéje.
Pokud do 2,6s nepiijmete Zadné signdly dalkového ovladani, pfijimac automaticky
ukon¢i vyukové funkce.

C. Vymazéani kodu: Stisknéte a podrzte tlacitko 6s, LED indikator blika dvakrat,
veskery kod, ktery byl zapamatovan na fidici desce, bude vymazan

7.5 Kondenzatory startu motoru:

Kondenzatory jsou pfed pouZitim motoru ptipojeny k fidici desce, prosim, potvrd'te, ze
rozhrani kondenzatorta je bezpecné. Viz obrazek Obr. 14

7.6 Omezené moznosti piepinace (J1):
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Koncovy spina¢ se pouziva k piepinani rozhrani pro detekci zastaveni svorek, ve sméru

otevirani a zavirani brany

7.7 Rozhrani pro detekci zastaveni terminalu:

Svorka pro koncovy spinac, jako je pruzinovy limit nebo magneticky limit .

7.8 Vypinac napajeni:

Zapnuti / vypnuti zastaveni napdajeni, kdyz provedete néjaké nastaveni na ovladaci

desce
8.Trouble shooting
Problém Mozné pficiny Metoda opravy
1. kontrola stavu spojky, stav pohanény motorem Zotaveni

Brana nefunguje

nebo ne?

2. Napajeni bez indikace a vypnuti napéjeni.
3. Pojistka se rozbila

4. Selhani dalkového ovladani nebo neplatné
5. Poskozeny napajeci kabel

6. Problém s dalkovym ovladanim nebo motorem

Obnoveni napajeni
Vymeéna pojistky
Detekce nebo vyména
Detekce a oprava

Detekce a oprava

SniZena pracovni

1. Nizka kapacita baterie nebo pockozena

Vymeéiite baterii

vzdalenost 2. RuSeni ze zafizeni pouZzivajiciho stejnou Pockejte , eliminujte ruseni
dalkového frekvenci
ovladani 3. Pfijima¢ regulatoru byl poskozen o L,

Vymeéna ovladaci desky
1.Ptepinac svorkovnice je poskozen nebo Vyméiite piepinac nebo
zablokovan. odstrante piekazku

Bréna se

nezastavi na
zacatku nebo v
koncové poloze

2. Spina¢ Limit motoru a detekce limitu rozhrani
desky plosnych spojl se odpoji.

3. Limit otevieni a zavieni je ve S§patné poloze.

VloZte a opravte jej

Nastaveni koncového spinace
(K1)

Stisknéte tlacitko
otevrit a zaviit
motoru, ale nic se
nedéje

1. Blokovani citlivost je pfili§ vysoka (nastavena
prilis velkad)

2. Bréana se zvedla z trati a odpojila hnaci zafizeni z

nosice

zméite blokovaci citlivost
niz$i a zkontrolujte, zda
kontrolni zafizeni a stojany

mohou fungovat normalné¢.

Udrzba a vymeéna.
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9. Diilezité

1. Pokud je n¢kdo nebo prekdzky mezi branou, neotevirejte ani nezavirejte dvefe, abyste
zajistili bezpecnost.

2. Napajeci zdroj pro ovladaci desku by mél byt vybaven samostatnym spinacem

s pojistkou dimenzovanou na 10AMP.

3. V ovladaci skiini je silna elektfina. Pfed otevienim krytu odpojte napéjeci zdroj.

4. Modul ptfevodovky motoru M = 4, pocet zubti = 16, pouzijte odpovidajici stojany

5 . brana by méla byt co nejrovnéjsi, ujistéte se, ze po stojanech jsou pevnéa brana mize byt
v dobré poloze s motorovym prevodem.

6. Stojany a ozubena kola by mély byt ovladany v dobré mezete. tak muze klouzat stabilng.
7. Po potvrzeni sméru pohybu brany . Zkontrolujte, zda je koncovy blok upevnén v dobré

poloze, aby nedoslo k vybiti motoru v disledku poruchy
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